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上海晶华胶粘新材料股份有限公司

投资者关系活动记录表

投资者关系活

动类别

□特定对象调研 □分析师会议

□媒体采访 □业绩说明会

□新闻发布会 ☑路演活动

□现场参观

□其他（）

参与单位名称

及人员姓名

广发证券、浙商证券、华夏基金、工银瑞信基金、国泰基金、东方基

金、光大永明资产、开源资管、广发基金、华安财产保险、中邮基金、

中加基金、兴合基金、玖鹏资产、国融自营、浙商机械、华泰柏瑞、国

泰基金、众安保险资管、兴合基金、禾永投资、华能信托、银杏资本、

中信资管、乔戈里资本、益民基金

时间 2025年 10月 17日

地点 北京

上市公司接待

人员姓名

晶智感 合伙人  梁总

晶智感 CEO&CTO   陈总

晶华新材 董事会秘书  潘晓婵

投资者关系活

动主要内容介

绍

介绍公司产品、基本情况及问答交流。主要问答如下：

1、公司的主营业务的介绍

晶华新材主营业务涵盖各类工业胶粘材料、电子胶粘材料以及

特种纸的研发、生产和销售。具体如下

工业胶粘材料：美纹纸胶粘材料、和纸胶粘材料、布基等多种

产品。主要应用于建筑装饰、交通工具和智慧医疗、电子元器件等领

域，提供喷涂遮蔽保护、分隔、贴合固定、线束捆扎等多种功能。公

司是国内较早从事美纹纸胶带生产的企业之一，美纹纸胶粘材料



市场占有率长期位居前列；

电子胶粘材料：产品包括结构粘接、导电材料、屏蔽材料、绝缘

材料、高性能压敏材料等。（1）在消费电子领域，能满足手机、平

板电脑、笔记本电脑等各类消费电子产品生产、维修过程中的制程

保护、结构粘结、元器件粘接等功能需求，已实现在折叠屏手机应

用场景上的产品突破并实现量产。（2）在动力电池上，公司的产

品成熟运用于各类量产电池及储能上，紧跟固态电池的产业化进

展，提前研究适配的材料性能，为未来技术成熟后的大规模应用

做好技术准备。

汽车领域用的胶粘材料：开发耐温抗翘曲的产品和高性能丙

烯酸泡棉胶，覆盖汽车内外饰粘接、座椅固定、轮胎静音棉等场

景，提供一站式解决方案。汽车座椅胶粘材料性能提升，相关产品

已实现小批量出货，对标国际知名企业的主流产品。

光学胶粘材料：公司在光学膜材料领域深耕全品类布局，已

构建覆盖消费电子、车载等多场景的全系列 OCA产品矩阵。OCA产

品作为公司发展的重要产品：（1）LCD 产品：LCD OCA 产品实现

稳定量产；（2）OLED 产品：折叠 OCA 产品已稳定量产；OLED

OCA 进入小批量出货阶段，同时抗冲击 TPU、抗冲击 OCA 等关键

OLED 光学材料完成验证并通过审核；（3）车载 OCA 产品顺利通

过多家核心客户的审核，加速推进产品的市场渗透。通过不断丰富

产品品类、完善供应链体系，公司在各细分领域形成协同优势，全

方位满足不同场景需求，逐步构建光学膜材料领域的全品类竞争

壁垒。

2、公司为什么考虑选择多模态柔性触觉传感器这个业务方向

公司基于主业—新材料的发展方向和新应用，探索在新赛道

的布局，因此考虑选择了具有前景广阔的人形机器人赛道，又希

望选择的产品可以赋能公司现有主业的终端客户，提供附加值的

产品，综合考虑，选择了柔性多模态触觉传感器作为公司发展的



新增长点。

3、公司多模态柔性触觉传感器业务的介绍

（1）当前机器人触觉传感器有哪些主流技术路线？

当前主流技术路线包括压阻式、电容式、电磁式、视触觉等。压

阻式方案被优选的核心原因是其适配高自由度灵巧手和全掌包覆

的两大核心需求。

（2）公司生产的多模态柔性触觉传感器有哪些优势？

以底层材料研发为核心切入点，整合多项核心工艺优势，构

建“材料—工艺—产品”深度协同的一体化创新体系。

三大柔性电子技术：压阻式、电容式、压电式，支持复合多模

态解决方案。

材料创新：基底材料多样化，拥有 PI 膜、纺织物、自修复弹性

体（SBEB）仿身皮肤等基底材料；

工艺突破：采用丝网印刷、自动化涂布、静电打印（卷对卷工

艺）等；

感知多模态：具备触觉、角度、温度、湿度、非接触感知；

性能优势：传感器灵敏度、大量程与低温漂、低时漂等性能。

（3）柔性传感器的核心应用场景有哪些？

机器人电子皮肤、医疗外骨骼辅助系统、消费电子触控、新能源

电池温压检测、智能座舱测控、智能康养等应用场景；

（4）晶智感公司的布局

公司在北京和美国硅谷布局两地研发中心，积极推进与客户

的共研和技术交流。公司产能规划主要在张家港。目前在张家港规

划了 2000 平方米的车规级车间。产能预计在 11月份逐步落地，

并开始陆续出货。

产品布局：公司已经具备了指尖电子皮肤，全掌电子皮肤，

三维力全掌电子皮肤三款主流产品，持续研发大面积（手臂、足

底、胸部）触觉传感器，多模态（压力、温度、纹理）感知传感器；

计划在多种底层原理相结合的多模态融合感知产品上进行布局。

（5）公司具备的产能情况

在产能规划上，公司秉持战略前瞻性，已率先布局基础设施

与产线建设。旨在为覆盖身体多区域的传感器产品矩阵（如身体腿

部、前臂、胳膊肘外侧、小臂内侧等）做好充足的产能储备。未来，

公司将依据各产品线的市场导入节奏与需求状况，分阶段、灵活地

释放产能。

（6）公司的团队背景如何？



子公司晶智感于2025 年 6 月成立，核心团队具备材料研发、

算法优化、机器人落地经验；晶智感公司根据业务开拓的情况有计

划扩招材料和算法工程师，已有材料以及算法工程师陆续进入公

司，不断壮大公司的技术人才队伍。

国内团队有资深的本体机器人企业负责传感器的项目负责人、

有精通涂布工艺，丝网印刷，封装检测等薄膜工艺的行业专家；

美国团队主要以 Terry 博士为主，Terry 博士是一名大学教

授，主要研发方向在电子皮肤领域，发表过非常多尖端论文，还

有一项美国专利。

北京研发中心已有 20多人的研发团队，北美研发中心已有 7

人的研发团队。

（7）产品送样进展和公司现阶段的规划

晶智感已在美国设立研发实验室，并吸纳柔性电子技术专家

加盟，深入推进美国业务的发展和市场布局、客户的交流、产品和

技术的交流。

晶智感已与硅谷机器⼈灵巧手公司 TetherIA正式签约战略合

作协议。此次合作将聚焦“多模态电子皮肤 + 腱绳驱动灵巧手”

的深度融合，共同推动机器⼈在触觉感知与高精度操作领域的技

术突破，打造可感知、可学习、可量产的新一代智能灵巧手系统。

国内市场：公司已经为国内多家头部本体机器人公司以及灵

巧手公司实现订单交付；与其他头部的本体机器人公司及灵巧手

企业在进行技术沟通及送样；和国内三甲医院脑科学领域专家团

队深度合作共研针对脑卒中患者的监测康复外骨骼手套、步态检测

鞋垫等产品。

国外市场：同时利用北美本土优势，积极拓展海外头部具身

智能客户，目前已与多家北美客户进行样品交流和送样。

公司会持续推进与国内外主流客户的深度技术交流、产品送

样；继续优化算法和材料工艺，优化产品性能。

（8）公司发布的高自由度全掌触觉解决方案有什么亮点

晶智感为 L20 工业版灵巧手设计的触觉方案，能够支持其完



成 17个主动自由度，实现全域感应，是目前行业内高自由度灵巧

手中传感器布局区域最全，阵列点最多的全掌触觉方案。

为实现全掌布局 1450触觉点 + 三维力感知，晶智感推出了

首款高密度三维力全掌电子皮肤解决方案。

（9）公司的产品规划

灵巧手触觉传感器产品系列：推动人形机器人电子皮肤触觉

感知能力泛化，实现触觉、压感、滑移、纹理等多个感知功能，推动

人形机器人灵巧操作、人机交互关键技术发展。产品涵盖灵巧指尖

触觉皮肤、全掌大面积电子皮肤，多项性能指标行业领先。根据客

户要求，定制结构件及传感器实现模组交付，服务客户定制化需

求；

新能源电池温压检测应用：温压一体传感器作用，以实现早

期故障预警，实时细微变化动态感知监测，系统运营能效优化，

系统模型数字化；

智能康养应用：产品具体应用在智慧床垫，睡眠智能监测

带，多模态传感器康复手套；

汽车电子：产品具体应用为方向盘疲劳驾驶检测、座椅自适应

调节。

（10）公司目前产线自动化程度如何？哪些工序还需要人

工？

公司丝印和静电打印工艺都是卷对卷的，基本不需要人工；

但在后端封装测试工序还是需要人工，目前不能完全实现全部自

动化，但自动化程度已经比较高了。

4、多模态柔性电子传感器市场的发展趋势

1、材料与工艺升级，材料上从 PI 膜向纺织物、自修复弹性体

等新型基底材料发展；工艺上向卷对卷印刷、直接织物打印向这些

低成本、高集成的方向升级；

2、多模态与场景拓展，功能上从单一的触觉感知，向 “触觉

+ 温度 + 湿度 + 非接触” 的多模态发展；

3、应用场景上从机器人手部，向机器人全身、医疗、汽车、民用



/居家等领域延伸。

5、行业的竞争焦点是什么，公司的核心竞争力具体体现在哪

些地方？

竞争焦点有五个方面，一是传感器的灵敏度；二是量程范

围；三是集成度，能否实现多模态复合；四是成本控制，能否通

过卷对卷工艺降低成本；五是客户资源，能否和头部机器人企业、

海外客户合作。

公司的核心竞争力有四个方面，一是掌握多种技术路径；二

是供应链整合能力；三是和头部客户的粘性；四是产学研协作。

附件清单日期

（如有）

无

日期 2025年 10月 20日

注：公司严格遵守信息披露相关规则与投资者进行交流，如涉及公司战略规划

等意向性目标，不能视为公司或管理层对公司业绩的保证或承诺，敬请广大投

资者注意投资风险。
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